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طراحی جانماییطراحی جانمایی
Facility LayoutFacility Layout

   م  دا 

qطراحی استقرار
oتعریف
oانواع طرح استقرار
oاطلاعات ورودي جانمایی
oنکات مهم در طراحی جانمایی
o طراحی سیستماتیک طراحی استقرارSLP

oروش هاي طراحی استقرار
...)روش مارپیچی، جدول بندي سفر و (روش هاي دستی §
روش هاي ریاضی§
روش هاي کامپیوتري§
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تکنیکهاي جانمایی

Øها بخش چیدن و ها بخش مساحت الگوي تهیه جانمایی طرح  
  یا کمی تواند می ارتباط این .دارند هم با که است ارتباطی براساس
.باشد کیفی هم و کمی هم یا و کیفی

Øجانمایی معادل واژگان:  
Øاستقرار طرح
Øچیدمان
Øآوت لی

4
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اطلاعات ورودي جانمایی

Øبه -  از نمودار : جریان به مربوط اطلاعات
Øفعالیت ها رابطه نمودار :فعالیت ها رابطه به مربوط اطلاعات
Øبخش ها مساحت به مربوط اطلاعات
Øزمین ابعاد به مربوط اطلاعات
Øنقل و حمل هزینه هاي به مربوط اطلاعات

6

نکات مهم در تهیه جانمایی

Øفضا از موثر استفاده
Øآن گسترش سهولت و جانمایی انعطاف قابلیت
Øکارخانه خارج تجهیزات با جانمایی مناسب ارتباط
Øابعاد نظر از طرح مناسب شکل  
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A.RabbaniA.Rabbani 9
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A.RabbaniA.Rabbani 13
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A.RabbaniA.Rabbani 17
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روش هاي جانمایی
Øتوسط آنها محاسبات و هستند تجربی و ساده اصول سري یک بر مبتنی(دستی روش هاي 

).پذیرد می صورت دست

)حلزونی( مارپیچی•
)سفر جدول بندي( سفر نمودار•
مستقیم خط•
الگویی•
گراف پایه بر روش•

Øریاضی روش هاي
Øکامپیوتري روش هاي

•CRAFT , ALDEP, CORELAP, PLANET, COFAD

به-مبتنی بر جریان مواد و نمودار از 

22

به -جدول از 

Øآورد دست به قطعات عملیات توالی از می توان را به - از جدول.
درصد حمل تعداد حمل توالی ساخت قطعه

15 30 ABFEG 1

5 10 ADEFG 2

10 20 ACFEG 3

30 60 ABDEFG 4

5 10 AFBEG 5

10 20 AEFG 6

20 40 ADBEFG 7

5 10 ACEG 8

100 200 جمع
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به -جدول از 

درصد دفعات جابجایی:  به  -جدول از 

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

24

Spiral Technique)حلزونی(روش مارپیچی 

Øجریان کردن کمینه و همسایه بخش هاي جریان کردن بیشینه هدف 
غیرهمسایه بخش هاي بین
Øبه -  از جدول بر مبتنی
Øکوچک کارگاه هاي براي استفاده قابل
Øنیاز مورد اطلاعات:

Øبه- از نمودار
Øها بخش مساحت
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)حلزونی(مراحل روش مارپیچی 

Øنمایید مرتب نزولی، صورت به را بخش ها جفت  بین کمی ارتباطات.
Øنمایید مشخص را ارسال و دریافت بخش هاي گرفتن قرار موقعیت.
Øبدون اول مرحله از آمده بدست جریان ترتیب اساس بر را ها بخش تمامی  

.کنید وارد طرح در ها مساحت به توجه
Øاستقرار و وارد طرح در نیز را آنها مساحت ها، بخش تمامی استقرار از پس  

.نمایید مشخص را نهایی

26

مثال

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به مساحت کد 
بخش نام بخش

12000 A دریافت

8000 B فنر کاري
6000 C پرسکاري

12000 D تراشکاري
8000 E مونتاژ

12000 F آبکاري
8000 G ارسال
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مثال

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به
EF 90

FG 65

BD 50

AB 45

ED 35

EG 35
.
.
.

.

.

.

28

مثال
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مثال

A G

30

مثال

A G

F
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مثال

A G

F

E

32

مثال

A G

F

E

B
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مثال

A G

F

E

B

D

34

مثال

A G

F

E

B

D

C
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مثال

A G

F

E

B

D

C
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)طرح دوم(مثال

A

E
D

G

C
F

B

در صورت تمایل می توان طرح هاي مختلفی را تهیه نمود و با  
.  استفاده از معیار ارزیابی مناسب ترین آنها را انتخاب نمود
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معیار ارزیابی در روش حلزونی

Øزیر معیار با را روش این توسط شده تولید جانمایی هاي می توان  
:نمود ارزیابی

Øآنها بین مواد جریان که است بخش هایی غیرهمسایه،  بخش هاي از منظور  
.نگرفته اند قرار یکدیگر همسایگی در اما است برقرار

جمع جریان بین بخش هاي غیرهمسایه
معیار ارزیابی= جمع کل جریان

EC EA FA
5+5+10

435
معیار ارزیابی= 

کارایی= 1-معیار ارزیابی  

38

) حلزونی(روش مارپیچی 

:مطالعه موردي

طرح استقرار فعلی 
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) حلزونی(روش مارپیچی 

:مطالعه موردي
)ادامه(

40

) حلزونی(روش مارپیچی 

:مطالعه موردي
)ادامه(

به- تهیه نمودار از

)!با فرض صحیح بودن نمودار(

913
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) حلزونی(روش مارپیچی 

:مطالعه موردي
)ادامه(

به- بین بخش هاي مختلف در جدول از مرتب نمودن ارتباط
AB(100) FI(30)

BC(100) GJ(30)

CD(100) IG(29)

DE(100) HF(23)

EH(56) HJ(23)

FK(56) JF(23)

EF(44) FG(12)

JK(44) IJ(12)

GF(43) GI(10)

HG(42) FJ(3)

FH(33)

42

) حلزونی(روش مارپیچی 
:مطالعه موردي

)ادامه(
پیش از بهبود* 

پس از بهبود* 

امتیاز طرح =  165.0
913

151
=

امتیاز طرح=   087.0
913

80
=
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)حلزونی(مشکلات روش مارپیچی 

Øنیست سیستماتیک روش یک.
Øمی یابد کاهش روش این کارایی بخش ها،  تعداد افزایش با.
Øدارد طراح سلیقه به بستگی بخش ها، گرفتن قرار نحوه.

44

Øفرایند تولید سه محصول به صورت زیر می باشد: مسئله.

با استفاده از رویکرد مارپیچی به   Dو  A ،B ،Cچهار بخش  اگر طرح استقرار          
صورت زیر باشد، میزان کارایی طرح چقدر است؟
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Øمحصول  4جدول فرایند چندمحصولی مربوط به : مسئلهA ،B ،C  وD   در زیر نشان
همانگونه که در جدول زیر مشخص است براي تولید این چهار  . داده شده است

در صورتیکه  (کارایی این جدول . استفاده می شود 5و  4، 3، 2، 1بخش  5محصول از 
را به  ) به دست آمده باشد 1-2-3-4-5طرح استقرار از روش مارپیچی و به صورت 

دست آورید؟

روش هاي دستی جانماییروش هاي دستی جانمایی

روش جدول بندي سفرروش جدول بندي سفر
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.Travel Charting Techروش جدول بندي سفر

Øهزینه کل( حمل مسافت در جریان حاصلضرب کردن کمینه :هدف  
)ها بخش بین نقل و حمل

هزینه حمل= میزان بار * مسافت حمل * هزینه حمل یک واحد بار در واحد طول 

روش جدول بندي سفر

.باشد می  اولیهاولیه  طرحطرح یک به نیاز ابتدا روش این در
qکرد عمل توان می صورت دو به اولیه طرح تهیه براي:

nاستفاده از طرح هاي بدست آمده از روشهاي مارپیچی یا مستقیم
n به بهبود یافته–نمودار از ایجاد یک طرح استقرار اولیه به کمک

48

Øبه - از جدول بر مبتنی
Øبهبوددهنده و سازنده الگوریتم
Øکامپیوتري الگوریتم هاي از زیادي تعداد مبناي
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روش جدول بندي سفر
  به-از جدول از استفاده(اولیه جانمایی آوردن دست به - 1 مرحله

)بهبودیافته

اصلی قطر پایین و بالا•
اصلی قطر از فاصله•

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

A B C D E F G

50

روش جدول بندي سفر

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

1 ×
2 ×
3 ×
4 ×
5 ×
6 ×

2 ×4 ×6 ×8 ×10 ×12 ×
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روش جدول بندي سفر

A B C D E F G

A - 45 30 75 40 25 0

B 0 - 0 60 75 60 0

C 0 0 - 0 10 30 0

D 0 80 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 70

F 0 40 0 0 50 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

جریان  
رفت

جریان  
برگشت

685 170

جمع کل: 855

52

روش جدول بندي سفر

  اولیه جانمایی بهبود - 2 مرحله
  بخش دو متناظر ستون هاي و سطرها تعویض( بخش دو محل تعویض•

)شده انتخاب
 جاي فقط کنیم می عوض هم با را بخش دو جاي وقتی ، به- از جدول بهبود براي :نکته

.شود می عوض هم با بخش دو آن ستونهاي و سطر
خطا و سعی از استفاده•
.نباشد امکان پذیر بهبود دیگر که جایی تا تعویض انجام•
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روش جدول بندي سفر

Øبخش هاي محل تعویض B و C

A B C D E F G

A - 45 15 25 10 5 0

B 0 - 0 30 25 15 0

C 0 0 - 0 5 10 0

D 0 20 0 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 5 0 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

54

روش جدول بندي سفر

Øبخش هاي محل تعویض B و C

A C B D E F G

A - 15 45 25 10 5 0

B 0 0 - 30 25 15 0

C 0 - 0 0 5 10 0

D 0 0 20 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 0 5 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به
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روش جدول بندي سفر

Øبخش هاي محل تعویض B و C

A C B D E F G

A - 15 45 25 10 5 0

C 0 - 0 0 5 10 0

B 0 0 - 30 25 15 0

D 0 0 20 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 35

F 0 0 5 0 25 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

56

روش جدول بندي سفر

Øجدید ماتریس براي برگشت و رفت جریان هاي محاسبه
A C B D E F G

A - 15 90 75 40 25 0

C 0 - 0 0 15 40 0

B 0 0 - 30 50 45 0

D 0 0 40 - 35 0 0

E 0 0 0 0 - 65 70

F 0 0 30 0 50 - 65

G 0 0 0 0 0 0 -

از به

جریان  
رفت

جریان  
برگشت

660 120

جمع کل: 780
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روش جدول بندي سفر

  و آمده دست به اولیه جانمایی براساس بخش ها نمودن مستقر - 3 مرحله
A  بخش ها مساحت C B D E F G

A B

C

D E F G

58

روش جدول بندي سفر

 دست به و بخش ها بین واقعی )مختصاتی( فاصله محاسبه - 4 مرحله
مسافت به - از ماتریس آوردن

A B

C

D E F G
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روش جدول بندي سفر

qها بخش ثقل مرکز از )متعامد( اي پله بصورت فواصل روش این در  
.شد خواهند محاسبه

59

A

B

),( AA yx
),( BB yx

BA xx −

BA yy −

BABA yyxxABBA −+−==

60

محاسبه مراکز تسهیلات

Øشکل مستطیلی فضاي دو به را آن ندارند منظم شکل که هایی بخش براي  
.نمایید تقسیم

),(: 111 EE yxE

),(: 222 EE yxE

E

EEEE
E s

sxsx
x 2211 +

=

E

EEEE
E s

sysy
y 2211 +

=

S : مساحت
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روش جدول بندي سفر

  تشکیل را فاصله ماتریس آمده بدست به – از جدول آخرین به توجه با
.دهیم می

A C B D E F G

A -

C -

B -

D -

E -

F -

G -

BA

AB

روش جدول بندي سفر

 هاي بخش بین مسافت واحد در بار واحد ازاي به جابجایی هزینه اگر -5 مرحله
.آورد ها هزینه به –از جدول در آنرا باید باشد متفاوت مختلف

62

A C B D E F G

A -

C -

B -

D -

E -

F -

G -

ABC

ABC
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روش جدول بندي سفر

qقرار هم کنار را هزینه و مسافت جابجایی، به – از نمودارهاي -6 مرحله  
  می که .کنیم می ضرب هم در را جدول سه این متناظر عددهاي و داده
  )سفر ماتریس(.آورد دیگري جدول در را آمده بدست اعداد توان
.بود خواهد هدف تابع مقدار سفر، ماتریس اعداد مجموع

qامکان که جایی تا کنیم می جابجا را ها بخش قرارگیري محل -7 مرحله 
  .باشد نداشته وجود بهبود

63

64

مزایا و معایب روش جدول بندي سفر

Øمزایا
.است تر سیستماتیک قبل، روش با مقایسه در•
.دارد ارزیابی جهت مناسبی معیار•

Øمعایب
.می گیرد انجام خطا و سعی روش با تعویض ها،  انجام•
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Ø به براي دو نوع لی آوت ترسیم شده است، کدام  -چارت از) : 73کنکور (مسئله
یک را پیشنهاد می کنید؟

مثال

66

.بخش به صورت زير استقرار دارند 5در کارگاهی 
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Ø دستگاه ماشین در کنار راهرویی مستقیم استقرار   3قرار است ) : 92کنکور (مسئله
میزان جریان بین این سه دستگاه، ابعاد هر ماشین در جداول زیر داده شده است . یابند

واحد  3و لازم است بین دیواره هاي هر دو ماشین مجاور حداقل فاصله اي برابر با 
ضمناً هزینه حمل هر واحد کالا در واحد مسافت بین ماشین آلات به . موجود باشد

ماشین به چه صورت خواهد بود؟  3ترتیب استقرار مناسب . صورت جدول زیر می باشد

68

Ø محصول که ترتیب عملیات روي آنها و میزان تولید روزانه   5) : 73کنکور (مسئله
هرکدام در جدول زیر مشخص است؛ در کارخانه اي تولید می شود، اگر شکل زیر 

استقرارهاي واحدهاي مختلف کارخانه را نشان دهد و به شرط آنکه هزینه حمل و نقل 
تومان باشد، هزینه حمل و  2هر واحد در مسافت براي تمام مسیرها یکسان و برابر با 

)فاصله را پله اي در نظر بگیرید(نقل روزانه این محصول چقدر خواهد بود؟ 

جابه جایی کدامیک از جفت بخش ها منجر به کاهش هزینه خواهد شد و میزان  * 
کاهش چقدر است؟
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روش هاي دستی طرح استقرار

)حلزونی( مارپیچی•
)سفر جدول بندي( سفر نمودار•
مستقیم خط•
الگویی•

روش هاي دستی جانماییروش هاي دستی جانمایی

روش خط مستقیمروش خط مستقیم
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روش خط مستقیم
 Straight Line Technique

Øبرگشتی جریانات تعداد کردن کمینه :هدف
Øبه -  از جدول بر مبتنی
Øارزیابی براي معیار داشتن عدم
Øنیاز مورد اطلاعات:

Øبه- از نمودار
Øها بخش مساحت
Øساخت مراحل نمودار یا عملیات فرآیند نمودار از تهیه(ساخت روند و مسیر(

72

مراحل روش خط مستقیم

قطعات ماتریس تشکیل -1 قدم
برگشتی جریان هاي کردن مشخص -2 قدم
  که را ها دایره داخل اعداد ها، بخش محل نمودن جابجا با( بهبود انجام -3 قدم

) .دهیم می کاهش هستند، برگشتی جریانات همان
  جاهایی در را قطعات ماتریس( جانمایی نمودار به قطعات ماتریس تبدیل -4 قدم

 ماتریس روي کارخانه کف نقشه دادن قرار با و زده هاشور دارد عدد که
).کنیم می مستقر خورده هاشور هاي محل در را دپارتمانها قطعات

.دهیم می دخالت نهایی طرح در را ها مساحت -5 قدم
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تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

Øسطر، هر که نحوي به دهید قرار اول ستون در تولید، حجم ترتیب به را قطعات  
.باشد قطعه یک متناظر

Øتعیین دارد را جریان حجم بیشترین که اي قطعه اساس بر را دپارتمانها اولیه ترتیب  
  را دارد کاملی مسیر که اي قطعه باشند داشته مساوي جریان قطعه چند اگر .نمایید
.کنید می انتخاب

Øغیر در است کامل اصلی مسیر باشند، داشته وجود مسیر این در بخش ها کلیه اگر  
  عملیاتی مسیر در بخشی اگر .دهید قرار مدنظر را قطعه دومین مسیر صورت، این
  .کنید اضافه اصلی مسیر به را آن نیست، اول قطعه مسیر در که دارد وجود دوم قطعه
  کار صورت، این غیر در است کامل مسیر دارند، قرار مسیر این در ها بخش کلیه اگر
.دهید ادامه گردد می شامل را ها بخش تمامی که مسیري به رسیدن تا را

74

تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

سهم تولید توالی ساخت قطعه

15 ABFEG 1

5 ADEFG 2

10 ACFEG 3

30 ABDEFG 4

5 AFBEG 5

10 AEFG 6

20 ADBEFG 7

5 ACEG 8

سهم تولید توالی ساخت قطعه

30 ABDEFG 4

20 ADBEFG 7

15 ABFEG 1

10 ACFEG 3

10 AEFG 6

5 ADEFG 2

5 AFBEG 5

5 ACEG 8
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تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

قطعه سهم تولید توالی ساخت

4 30 ABDEFG

7 20 ADBEFG

1 15 ABFEG

3 10 ACFEG

6 10 AEFG

2 5 ADEFG

5 5 AFBEG

8 5 ACEG

76

تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

قطعه سهم تولید توالی ساخت A B D E F G

4 30 ABDEFG

7 20 ADBEFG

1 15 ABFEG

3 10 ACFEG

6 10 AEFG

2 5 ADEFG

5 5 AFBEG

8 5 ACEG
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تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

قطعه سهم تولید توالی ساخت A C B D E F G

4 30 ABDEFG

7 20 ADBEFG

1 15 ABFEG

3 10 ACFEG

6 10 AEFG

2 5 ADEFG

5 5 AFBEG

8 5 ACEG

78

تشکیل ماتریس قطعات -1قدم 

قطعه سهم تولید توالی ساخت A C B D E F G

4 30 ABDEFG 30 30 30 30 30 30

7 20 ADBEFG 20 20 20 20 20 20

1 15 ABFEG 15 15 15 15 15

3 10 ACFEG 10 10 10 10 10

6 10 AEFG 10 10 10 10

2 5 ADEFG 5 5 5 5 5

5 5 AFBEG 5 5 5 5 5

8 5 ACEG 5 5 5 5
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مشخص کردن جریان هاي برگشتی -2قدم 

قطعه سهم تولید توالی ساخت A C B D E F G

4 30 ABDEFG 30 30 30 30 30 30

7 20 ADBEFG 20 20 20 20 20 20

1 15 ABFEG 15 15 15 15 15

3 10 ACFEG 10 10 10 10 10

6 10 AEFG 10 10 10 10

2 5 ADEFG 5 5 5 5 5

5 5 AFBEG 5 5 5 5 5

8 5 ACEG 5 5 5 5

80

بهبود مسیر -3قدم 

Øانجام ستون ها تعویض طریق از و خطا و سعی صورت به بهبود  
  .می گیرد

Øجریان ها مجموع کاهش به منجر ستون دو تعویض که صورتی در  
.می گیرد انجام تعویض گردد، برگشتی
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تبدیل ماتریس قطعات به جانمایی -4قدم 

 قرار با و زده هاشور دارد عدد که جاهایی در را قطعات ماتریس
 محل در را دپارتمانها قطعات ماتریس روي کارخانه کف نقشه دادن
.کنیم می مستقر خورده هاشور هاي

82

تبدیل ماتریس قطعات به جانمایی -4قدم 

قطعه A C B D E F G

4 30 30 30 30 30 30

7 20 20 20 20 20 20

1 15 15 15 15 15

3 10 10 10 10 10

6 10 10 10 10

2 5 5 5 5 5

5 5 5 5 5 5

8 5 5 5 5
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83

تبدیل ماتریس قطعات به جانمایی -4قدم 

قطعه A C B D E F G

4

7

1

3

6

2

5

8

84

طراحی جزییات جانمایی - 5قدم 

A

B

C

D

E

F

G
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طراحی جزییات جانمایی - 5قدم 

Øدست به قبل قدم در که کلی شکل و بخش ها مساحت به توجه با 
.می شوند مشخص بخش ها جانمایی است، آمده

Øچارچوب از و دارد بستگی طراح سلیقه به جانمایی جزییات طراحی  
.نمی کند پیروي خاصی

Øباشد دو آن بین ارتباط مقدار تواند می بخش دو بین مرز مقدار

:مثال

86

اطلاعات مربوط به ترتیب ساخت براي هفت گروه محصول همراه با درصد  
بهترین طرح استقرار نسبی که حداقل حمل و  . حجمی   آنها داده شده است

نقل را داشته و منجر به جریان پیوسته مواد شود، کدام است؟
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Øمحصول  4جدول فرایند چندمحصولی مربوط به : مسئلهA ،B ،C  وD   در زیر نشان
همانگونه که در جدول زیر مشخص است براي تولید این چهار  . داده شده است

در صورتیکه  (کارایی این جدول . استفاده می شود 5و  4، 3، 2، 1بخش  5محصول از 
را به دست آورید؟) باشد 1-2-3-4-5طرح استقرار خطی و به صورت 

روش الگویی

Øهمسایه دپارتمانهاي ارتباط نمودن حداکثر :هدف
Øاز عبارتند مدل نیاز مورد اطلاعات:

نمودار رابطه فعالیتها -1
مساحت مورد نیاز بخشها -2

88
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روش الگویی

:روش از استفاده دستورالعمل
.کنید تهیه را فعالیتها رابطه نمودار

 روي بر و کنید استفاده بخش هر نمایش براي اندازه هم شکل مربع ماکتهاي از
  رابطه نمودار اساس بر را بخشها سایر با اش رابطه و بخش نام مربع هر

  .نمایید قید فعالیتها،
  نظر در بخش هر مساحت برحسب را مربعها توان می که است ذکر به لازم

.گرفت

89

روش الگویی

 است A رابطه مقدار بیشترین داراي که بخشی ها فعالیت رابطه نمودار به توجه با
.دهید قرار طرح مرکز در را
qتوجه:

n اگر هیچ بخشی داراي رابطهA  نباشد، آنگاه رابطهE در  . را در نظر بگیرید
.را ملاك قرار دهید... و  Iهم در جدول نباشد رابطه  Eصورتیکه رابطه 

n اگر دو یا چند بخش داراي رابطهA  باشند، بخشی را انتخاب کنید که رابطهE  
در صورت تساوي در این مورد بیشتر بودن رابطه دیگر را مدنظر  . بیشتري دارد
.  قرار دهید

90
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روش الگویی

qاول بخش با که بخشی نشده مستقر بخشهاي بین از دوم بخش انتخاب براي  
  .گردد می انتخاب دارد A رابطه

qرابطه اول بخش با بخشی هیچ که صورتی در A بعدي هاي رابطه باشد نداشته  
.گیریم می نظر در را
qرابطه اول بخش با بخش یک از بیش اگر A بخشی است بهتر باشند، داشته  

.شود انتخاب است بهتر آن دیگر ارتباطات که
qدهیم می قرار اول بخش کنار در را دوم بخش.

91

روش الگویی

qدو با مجموع در را رابطه بیشترین باید سوم )بخش( الگوي بخش، دو انتخاب پس  
  یک( قبلی الگوهاي با یکسان رابطه همزمان الگو چند اگر .باشد داشته موجود الگوي

.شود می انتخاب باشد بهتر آن ارتباطات دیگر که بخشی آنگاه باشد داشته )دو و
qبا که بخشی اند نشده مستقر کنون تا که هایی بخش بین از سوم بخش انتخاب براي  

  وجود بخشی چنین اگر .گردد می انتخاب باشد داشته A رابطه قبلی بخش دو هر
.رویم می ... و I و E، A و A رابطه سراغ آنگاه باشد، نداشته
n ) در صورت عدم وجود؛E  وE ،E  وI ،  (...
qدهیم می ادامه ها بخش کلیه انتخاب تا را رویه این.

92
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مثال :روش الگویی

93

نمودار رابطه فعالیت ها

مثال :روش الگویی

94

F E

E
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مثال :روش الگویی

95

q بخشهاي شود می مشاهده چنانچهE,F رابطه تعداد بیشترین داراي A می 
  بخش عنوان به F بخش لذا است بیشتري E رابطه داراي F بخش چون .باشند
.گردد می مستقر طرح مرکز در و انتخاب اول

q بخش با که است بخشی دوم بخش F رابطه A بخش پس دارد E می انتخاب  
.دهیم می قرار F کنار آنرا .گردد

F

FE

مثال :روش الگویی

qانتخاب قبلی بخش دو با ترکیبی رابطه بیشترین اساس بر بخش سومین  
  را رابطه بیشترین شده مستقر بخش دو با G بخش مثال این در .شود می
  را بخش این .دارد I رابطه E بخش با و E رابطه F بخش با یعنی .دارد
.دهیم می قرار F بخش کنار
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FE

G



2/3/2010

49

مثال :روش الگویی

qانتخاب شده مستقر بخش سه با ترکیبی رابطه بیشترین اساس بر بخش چهارمین 
 می ادامه ها بخش کلیه استقرار و انتخاب تا رویه این ترتیب هیمن به .شود می
 G بخش با U رابطه و E,F هاي بخش با I رابطه B بخش مثال این در .یابد
  مستقر زیر بصورت و انتخاب B بخش لذا .است ممکن رابطه بیشترین که دارد
.شود می

97

FE

G

B

مثال :روش الگویی

qاستقرار تا شده گفته رویه اگر  
  از یکی ادامه، ها بخش تمامی
  زیر بصورت تواند می ها طرح
.باشد

q اولیه، طرح تهیه از پس  
 طرح در نیز را بخش مساحت
.کنیم می اعمال آمده بدست

98

FE

G

BD
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مثال :روش الگویی

qمحاسبه زیر مقادیر اساس بر را آنها امتیاز ادامه در ها طرح مقایسه براي  
  .کنیم می

qبا که هایی بخش با را بخش هر رابطه ها، فعالیت رابطه جدول به توجه با  
  با و گرفته نظر در )اند مشترك ضلع یک در حداقل(هستند همسایه آن

.کنیم می محاسبه را طرح کلی امتیاز بالا، در شده ذکر مقادیر به توجه

99

A=4 E=3 I=2 O=1 U=0 X=-1(-4)

مثال

100

مطلوبست طرح استقرار دپارتمانهاي داده  *
شده و گشتاور طرح با توجه به نمودار رابطه 

فعالیت هاي زیر؟

1.  Receiving

2.  Shipping

3.  Raw Materials Storage

4.  Finished Goods Storage

5.  Manufacturing

6.  Work-In-Process Storage

7.  Assembly

8.  Offices

9.  Maintenance

A
A

E
O

U
U

A
O

E

E

E

A

A

X

X

A
U

U

A

O

O

A

O

A

O

U

E

A

U

E

U

E

A
U

O

A

1.  Receiving

2.  Shipping

3.  Raw Materials Storage

4.  Finished Goods Storage

5.  Manufacturing

6.  Work-In-Process Storage

7.  Assembly

8.  Offices

9.  Maintenance
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مثال

101

مطلوبست طرح استقرار دپارتمانهاي داده  *
شده و گشتاور طرح با توجه به نمودار رابطه 

فعالیت هاي زیر؟

1.  Receiving

2.  Shipping

3.  Raw Materials Storage

4.  Finished Goods Storage

5.  Manufacturing

6.  Work-In-Process Storage

7.  Assembly

8.  Offices

9.  Maintenance

I
A

E
O

U
U

A
O

E

O

E

A

A

X

X

A
U

U

A

O

O

E

O

E

O

U

E

A

U

E

U

E

O
U

O

A


